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2025: robotique de service
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Contexte

2025: capacités de calcul
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Le rapport de I'OPECST (2008)
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Robotique d'assistance a la personne:

@ Robotique de suppléance (Prothéses, ortheses/exosquelettes, électro.,
assistants robotisés, domotique, robots compagnons)

@ Robotique de rééducation
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Syssias: un fauteuil roulant plus intelligent
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Spécifications

@ Module générique : doit étre adaptable a la plupart des fauteuils
roulants électriques
@ Module évolutif :

o Capable de s'adapter aux besoins de |'utilisateur et/ou du corps médical
o Capable de s'adapter a I'état de I'utilisateur et a I'évolution du
handicap de la personne
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Fonctionnalités

@ Détection d'obstacles,

@ Ralentissement du fauteuil en fonction de la distance
fauteuil-obstacles,

@ Arrét du fauteuil avant collision,

@ Retour visuel pour I'utilisateur.

Afin de d’augmenter I'autonomie des utilisateurs des fauteuils
roulants électriques (FRE).
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Cartographie du projet
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